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Do oceny przedstawiono nastepujace dokumenty i opracowane materiaty:

Wniosek o przeprowadzenie postgpowania habilitacyjnego
Dane wnioskodawcy
Po$wiadczona kopia dyplomu doktora nauk technicznych
Autoreferat (w jezyku polskim)
Wykaz osiagnie¢ naukowych stanowigcych znaczny wklad w rozwéj dyscypliny inz.
mechaniczna
Kopie artykutéw przedstawionych do oceny w postepowaniu habilitacyjnym
Oswiadczenia wspétautoréw okreslajgce ich wklad w artykuly wskazane w cyklu
publikaciji
Zestawienie otrzymanych nagréd, wyréznien i certyfikatow
Zestawienie program6éw konferencji i streszczen potwierdzajacych wystapienia

Informatyczny nos$nik danych zawierajacy elektroniczna wersje dokumentacji

1. Kroétka charakterystyka sylwetki Habilitanta

Dr inz. Jacek Bajkowski urodzil si¢ 28 lutego 1986 roku. W 2010r. ukonczyt

Politechnike Warszawska na Wydziale Mechatroniki na kierunku mechanika i budowa maszyn

W specjalnosci automatyka, uzyskujac tytul zawodowy magistra inzyniera na podstawie
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obronionej pracy dyplomowej pt. ,Budowa modelu numerycznego amortyzatora
magnetorologicznego na postawie badan eksperymentalnych”. Dyplom ukonczenia studiow
stacjonarnych doktoranckich otrzymat w dyscyplinie mechanika na Wydziale Samochodéw
i Maszyn Roboczych Politechniki Warszawskiej w 2014 r. W tym samym roku obronil
rozpraw¢ doktorska zatytulowang ,Vibrations of sandwich beams controlled by smart
materials” (promotor prof. dr hab. inz Czestaw Bajer) przed Rada Naukowsa Instytutu
Podstawowych Probleméw Techniki.

Od 2015 roku pracuje na stanowisku adiunkta badawczo-dydaktycznego w Zaktadzie
Konstrukcji Maszyn i Inzynierii Biomedycznej Instytutu Mechaniki i Poligrafii Wydziatu
Mechanicznego Technologicznego (dawniej Wydzialu Inzynierii Produkcji) Politechniki
Warszawskie;j.

Zdobyte w trakcie studiow doktoranckich do$wiadczenie pozwolilo habilitantowi na
rozszerzenie zainteresowan naukowych o zagadnienia, ktore zostaly wskazane w monografii
pt. . Vibration control with smart materials” jako najbardziej perspektywiczne w dziedzinie
sterowania wiasciwosciami konstrukcji mechanicznych, gléwnie w celu adaptacyjnego
ttumienia ich drgan. Sformutowane zostaly nowe problemy badawcze, a prace zmierzaty do
uzyskania zlozonego i wiernego opisu materialéw sterowanych uzytych w konstrukcjach
pozwalajacych nimi sterowaé w taki sposéb, aby mogly sie adaptowaé do wzbudzajacego je

wymuszenia i skutecznie redukowa¢ niepozadane drgania.
2. Ocena dorobku naukowo-badawczego

Wskazanym osiggnigciem dra inz. Jacka Bajkowskiego wynikajacym z art. 227 ust. 1
pkt 2 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o Szkolnictwie Wyzszym iNauce jest
jednotematyczny cykl dwunastu prac naukowych pt.: wDrgania uktadéw mechanicznych
z nieklasycznymi materiatami dyssypacyjnymi o mozliwosciach adaptacyjnych”, w ktorych
Habilitant, jako wspétautor, odegrat wiodaca lub znaczaca role:

1. B. Dyniewicz, C. Bajer: Damping properties of a beam with vacuum-packed granular

damper, Journal of Sound and Vibration, Vol. 341, 2015, strony 74 — 85, Elsevier, IF i

CS, 2.107, | 4.3, 17 cytowan. W pracy Autor przedstawil modelowanie i badanie

mozliwosci wykorzystania granulatéw w adaptacyjnym sterowaniu belkowych uktadow

drgajacych. Jego indywidualny wklad dotyczyt opisu koncepcji przelaczanego
sterowania stanem skupienia granulatu i jego realizacji w rzeczywistym ukladzie
badawczym prototypowej belki warstwowej. Wykonal on prébki badawcze oraz

zrealizowat pneumatyczny uklad sterowania. Odpowiadat on, podobnie jak w wiekszosci
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prezentowanych prac, za przeprowadzenie eksperymentow i opisanie wynikéw oraz
analiz¢ formalng. Do najwazniejszych oryginalnych osiagnie¢ naukowych nalezy
okreslenie wptywu ksztattu oraz zastosowanego materiatu granulek na charakterystyke
elementu tlumiacego, w zaleznosci od podcisnienia. Habilitant zademonstrowat w sposob
empiryczny mozliwo$¢ thumienia drgan poprzez sekwencyjne zmiany podci$nienia
Sciskajacego granulki, co pozwolilo w pdzniejszych badaniach na prowadzenie prac
zwiazanych zadaptacja wiasciwosci materiatu  dla roznego rodzaju wymuszen.
Podsumowujac, wpracy tej zostata opracowana skuteczna metoda wykorzystania

granulatéw w adaptacyjnym sterowaniu belkowych uktadéw drgajacych.

- B. Dyniewicz, C. Bajer: Semi-active control of a sandwich beam partially filled with
magnetorheological elastomer, Mechanical Systems & Signal Processing, 2015, Vol. 60
— 61, str. 695 — 705, Elsevier, IF i CS, 2.771 | 6.7, 66 cytowan. W pracy Habilitant
potwierdzit stusznosé koncepcji wykorzystania elastomeru magnetoreologicznego w celu
tlumienia okreslonego trybu drgan tréjwarstwowej belki. Opracowat program badan,
wyznaczyl charakterystyki elementu tlumigcego wykorzystanych w modelach
symulacyjnych,  dokonat  analizy porownawczej  wynikow  rzeczywistych
Z numerycznymi, opracowat uklad belkowy ze sterowanym 1gcznikiem, przeprowadzit
eksperyment oraz dokonat adaptacji algorytmu sterowania numerycznego. Reasumujac,
W niniejszej pracy opracowane zostato stabilizujgce sterowanie belka z elastomerem

magnetoreologicznym, bazujacym na zoptymalizowanym modelu zastepczym.

- B. Dyniewicz, C. Bajer: Semi-active damping strategy for beams system with
pneumatically controlled granular structure, Mechanical Systems & Signal Processing,
2016, Vol. 70 — 71, str. 387 — 396, Elsevier, IFiCS, 4.116 | 7.2, 17 cytowan. W pracy
opracowana zostala praktyczna metoda potaktywnego sterowania pneumatyczna
strukturg granulowang z wykorzystaniem okresowego przeltaczania wartosci podcisnienia
do stabilizacji drgan belki ztozonej. Postulujac model mechaniczny Habilitant zauwazyt,
ze dokladne odwzorowanie oddziatywan pomiedzy poszczegdlnymi granulkami
czynitoby dalsza optymalizacje zlozong i kosztowng numerycznie. Dlatego tez, na tym
etapie badan, zaproponowal zastosowanie modelu konstytutywnego, w ktérym szereg
oddziatywan mechanicznych odwzorowywany jest za pomoca parametrow zastepczych.
Kandydat opracowat program badar, wykonat prototyp uktadu belek z acznikiem oraz
przeprowadzit eksperyment weryfikujacy symulacje.




4. D. Pisarski, T. Szmidt, C. Bajer, B. Dyniewicz: Vibration control of double-beam system
with multiple smart damping members, Shock and Vibration, Vol. 2016, str. 1 — 14,
Hindawi Pub. IF i CS, 1.281 | 1.4, 11 cytowan. W pracy opracowana zostala wydajna
metoda aktywnego sterowania adaptacyjnego dedykowana konstrukcjom poddanym
dzialaniu wymuszen o charakterze okresowym lub losowym. Habilitant wyznaczyt
charakterystyki materialowe blokéw thumiacych oraz poréwnat sterowanie pasywne i w
zamknigtej petli  sprzezenia, uwzgledniajgc jego wplyw na charakterystyki
czestotliwosciowe uktadu. Wskazal mozliwosci zastosowania sterowania adaptacyjnymi
blokami dyssypacyjnymi w ukladach ttumiacych wybrane fazy ruchu, co przyczynito sie
do dalszego rozwoju badan i doprowadzilo do powstania kolejnych artykutow
naukowych badajacych to zagadnienie.

5. D. Pisarski, C. Bajer, B. Dyniewicz: Vibration control in smart coupled beams subjected
to pulse excitations, Journal of Sound And Vibration, 2016, Vol. 380, str. 37 — 50,
Elsevier. IF i CS, 2.593 | 5.0, 13 cytowan — opracowanie praktycznej metody sterowania
adaptacyjnego do zastosowania w belkowych konstrukcjach potaktywnych poddanych
dziataniu wymuszenia impulsowego. Praca dotyczy opracowania praktycznej metody
sterowania adaptacyjnego do zastosowania w belkowych konstrukcjach pétaktywnych
poddanych dzialaniu wymuszenia impulsowego. Habilitant odpowiadal za
przeprowadzenie wstgpnych badan eksperymentalnych, wyznaczenie charakterystyk
materialowych oraz analize¢ formalna. W trakcie badan zauwazyl On trafnie, ze
w przypadku szybkiej synchronizacji oscylatoréw reprezentujacych belki, proces
skutecznej dyssypacji energii zostaje zakoficzony w bardzo krétkim czasie.

6. C.Bajer, B. Dyniewicz, D. Pisarski: Vibration control of adjacent beams with pneumatic
granular coupler: An experimental study, Mechanics Research Communications, 2021,
Vol. 78 Part A, str. 51 — 56, Elsevier. IF i CS, 1.667 | 3.1. Praca poswiecona
eksperymentalnej weryfikacji metody tlumienia drgan réwnolegtych konstrukcji
z potaktywnym elementem sprzegajacym sterowanym pneumatycznie. Habilitant
opracowat program badar, wykonat stanowisko, uklad sterowania oraz prototyp facznika
0 sztywnosci kontrolowanej pneumatycznie, a nastepnie przeprowadzit dogwiadczenia.
Do najwazniejszych osiagnie¢ Habilitanta mozna uznaé pokazanie przykladu
rzeczywistej realizacji adaptacyjnego tacznika wykorzystujac material granulowany

umieszczony w hermetycznej ostonie z mozliwoscia sterowania jego sztywnoscig za



pomoca sygnatu pneumatycznego. Wykazal, ze metoda zapewnia wysokie tempo
dyssypacji energii i jest odporna na zmiany warunkéw poczatkowych.

- B. Dyniewicz, M. Gebik, J. Bajkowski, C. Bajer: Reduction of the vibration amplitudes
of a harmonically excited sandwich beam with controllable core, Mechanical Systems &
Signal Processing, 2019, Vol. 129, str. 54 — 69, Elsevier, IF i CS, 6.471[10.6, 12 cytowan.
W artykule opracowano metodg adaptacji czasow przelaczen w sterowaniu optymalnym
konstrukcji pélaktywnej poddanej dzialaniu wymuszenia harmonicznego. W tej
eksperymentalnej pracy Habilitant sformulowat zalozenia zadania eksperymentalnego
i strategii pneumatycznego sterowania. Wykonujac liczne badania do$wiadczalne
wykazal, ze polgczenie belki warstwowej z przestrajalnym rdzeniem i zastosowanie
kompromisowego sterowania jest skuteczne w rzeczywistym ukladzie. Teoretycznie
udalo si¢ obnizy¢ amplitude wystepujacych drgan o 30% w poréwnaniu z sytuacja, gdy
parametry rdzenia byly stale w czasie. W praktyce tlumienie drgan bylo o 10%
skuteczniejsze niz w przypadku ustawienia statego podcisnienia.

- B. Dyniewicz, C. Bajer, J. Bajkowski: An experimental study on granular dissipation for
the vibration attenuation of skis, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers,
Part P: Journal of Sports Engineering and Technology, 2021, Vol. 235(1), str. 13 — 20,
SAGE Publishing, IF i CS, 1.281 | 2.3, 3 cytowania. Praca dotyczyta wykorzystania
luznego granulatu do stabilizacji drgan poprzecznych nart zjazdowych Habilitant
opracowal, przedstawil i wykazal skuteczno$¢ kompleksowej metody badania
odpowiedzi dynamicznej nowoczesnych nart, umozliwiajaca analize nieliniowego
tlumienia, ktére nie jest uwzgledniane w standardowej metodzie 1SO 6267:1980.
Odpowiadat on zaréwno za konceptualizacje rozwiazania, wykonanie prototypowego
dyssypatora, jak réwniez wykonal badania na rzeczywistym stoku narciarskim
iopracowal metode filtracji wynikéw. Potwierdzil skuteczno$é rozwigzania

w rzeczywistych warunkach eksploatacji nart zjazdowych na stoku.

. B. Dyniewicz, C. Bajer, J. Bajkowski: Evaluation of instantaneous vibration parameters
of a snowboard with a prototype granular dissipator, Sports Engineering, 2022, Vol.
25(17), str. 1 — 9, Springer Nature, IF i CS, 1.7 |2.8, 0 cytowan. W pracy opisany zostal
nowy model dynamiczny mézgu pozwalajacy wiernie odwzorowywaé przeciazenia
doznawane w pierwszej fazie po uderzeniu glowy w przeszkode. Habilitant odpowiadat
m.in. za wykonanie eksperymentalnego modelu mézgu wyposazonego w akcelerometr

i przeprowadzanie eksperymentéw pomocniczych, co pozwolito na sformulowanie



i zweryfikowanie hipotezy badawczej. Wykazane zostato, ze po odpowiedniej kalibracji,
zaproponowany model lepko-plastyczno-migknacy lepiej nadaje sie do modelowania
zachowania tkanki mézgowej podczas szybkiego obciazenia udarowego niz powszechnie
stosowane modele.

10. B. Dyniewicz, C. Bajer: Effective viscoplastic-softening model suitable for brain
impact modelling, Materials (Special Issue: Numerical Modelling and Simulation Studies
for Biomechanical Applications), 2022, Vol. 15(6), str. 2270, MDPI AG, , IF i cS, 1.7
2.8, 2 cytowania. W pracy zostata przedstawiona metoda oceny chwilowych parametrow
drgan deski snowboardowej stabilizowanej prototypowym dyssypatorem granulowanym.
Habilitant skonstruowat stanowisko do wymuszania snowboardéw harmonicznie
i zaproponowal metodologie analizy charakterystyk wykorzystujaca transformate
Hilberta-Huanga. Dzigki zaproponowanej przez Habilitanta metodzie mozliwe jest
odtworzenie parametréw chwilowych tlumienia pokazujace nieliniowosci dominujace

w odpowiedzi desek snowboardowych.

11. B. Dyniewicz, C. Bajer, J. Bajkowski: Modelling and identifying a pressurised dilatant
sand to be used as a smart damping material, Mechanical Systems & Signal Processing,
2023, Vol. 184, str. 109680, Elsevier, IF i CS, 8.934|15.2, 0 cytowan. Praca poswiecona
byla modelowaniu i identyfikacji piasku kinetycznego, jako potencjalnego materiatu
adaptacyjnego do thumienia drgan. Habilitant byt autorem hipotezy badawczej, opracowat
1 przeprowadzit eksperyment, wykonujac prototypowy model belki. Dowiédl, ze piasek
kinetyczny umieszczony w specjalnej elastycznej ostonie umozliwia dostosowanie
wlasciwosci thumigcych za pomoca ukladu pneumatycznego, co stanowi interesujaca

i ekonomiczng alternatywe dla znanych materialéw inteli gentnych.

12. B. Dyniewicz, C. Bajer: Efficient strategy for space-time based finite element analysis
of vibrating structures, Computers and Mathematics with Applications, 148C (2023) pp.
70-80, Elsevier, IFiCS,2.9|5.9, 0 cytowan. W pracy opracowano skuteczna strategie
réwnoleglych obliczen numerycznych struktur drgajacych z wykorzystaniem
przestrzenno-czasowej metody elementéw skoficzonych. Habilitant odpowiadal za
opracowanie testow poréwnawczych wydajnosci réznych metod wykorzystywanych
W programach do obliczen numerycznych. Jak pokazaly przeprowadzone testy, dzieki

opracowanej strategii mozliwe jest bezposrednie rozdzielenie obliczefi na jednostki

¥

przetwarzania réwnoleglego.




Przedstawione powyzej prace stanowia opracowania nowych zagadnien, ktére nie byly
dotychczas prezentowane w literaturze. Nalezy podkresli¢, ze glownym ich celem bylo
opracowanie strategii potaktywnego sterowania materiatami ktére miaty zdolnosé adaptacii ich
parametrow. Sprzyjato to efektywniejszej redukcji drgan wzgledem tych znanych z literatury
rozwigzan pasy wnych. Otrzymane wyniki badan wnoszg do dyscypliny inzynieria mechaniczna
znaczacy wkiad. Dotyczy to zarowno wykorzystania thumiacych materialéw o mozliwosciach
adaptacyjnych, jak i modelowania, analizy i opisu matematycznego utworzonych przez nie
struktur, ktére mozna zaliczy¢ do grupy materiatéw inteligentnych.

Habilitant przeprowadzil wieloetapowe prace eksperymentalne, ktore wymagaty
wykonania licznych prototypowych dyssypatorow oraz badania ich na specjalnie
skonstruowanych przez niego stanowiskach. Zaleznie od stopnia zlozono$ci zachowania
badanych materialéw lub catego uktadu drgajacego, rodzaju wymuszen i wymaganej precyzji
symulacji, demonstracyjne uklady badawcze wyposazone w adaptacyjne elementy tlumigce
wymagaly zloZzonego opisu teoretycznego, wieloetapowej identyfikacji parametréw oraz
czasochtonnych obliczen numerycznych. Ostatnim etapem prac, w ktorych uczestniczyt
Kandydat, czesto byta weryfikacja opracowanego uktadu sterowania na rzeczywistym uktadzie
badawczym. Nalezy podkresli¢, ze publikacje wchodzace w sktad przedlozonego do oceny
osiggnigcia naukowego budza zainteresowanie $rodowiska naukowego, co potwierdzaja
wysokie wskazniki cytowan dla tychze prac.

Kandydat byt wspétautorem konstrukcji dwéch uniwersalnych stanowisk do badania
réznorodnych konfiguracji belek drgajacych i charakterystyk pracy sterowanych tlumikow
i amortyzator6w magnetoreologicznych. Byl takze pomyslodawca i wspotkonstruktorem
zrealizowanego na wydziale SIMR PW, stanowiska przeznaczonego do badan obrotowych
thumik6w, sprzegiet i hamulcow magnetoreologicznych.

Nalezy zaznaczy¢, ze wszystkie konstrukcje opisywane w wymienionych wczesniej
artykufach, projektowane i wykonywane byly przez Habilitanta samodzielnie w ramach
prowadzonych prac badawczych. Projektowal i wykonywat On réwniez uklady sterowania
automatycznego wykorzystywane na stanowiskach, zaréwno od strony elektrycznej,
automatyzacji oraz rejestracji danych.

Habilitant wykonat takze prototypowy dyssypator granulowany dolaczany do nart i desek
snowboardowych celem ograniczenia ich niepozadanych wibracji powstajacych podczas
eksploatacji na nierdwnej powierzchni stoku oraz zmodyfikowat stanowiska badawcze, celem

umozliwienie badania dynamicznie wymuszanych desek snowboardowych.



Whioski z przeprowadzonych badan zainspirowaty Kandydata do poszukiwania nowego
kierunku zainteresowan naukowych Na podstawie wynikéw przytaczanych w oméwionych
pracach naukowych postuluje On zastapienie potaktywnych elementéw podlegajacych
sterowaniu, materialem dzialajgcym pasywnie, charakteryzujagcym si¢ wlasciwosciami
reologicznymi pozwalajgcymi realizowa¢ opracowane uprzednio strategie w samoczynny,
adaptacyjny sposob. Habilitant planuje zajac si¢ nowa grupg materialéw inteligentnych, do tej
pory praktycznie niewykorzystana w tlumieniu drgan, jaka sg polimerowe zele magnetyczne
o wlasciwosciach reopeksyjnych. Sposrod materialow o wiasciwosciach adaptacyjnych, bez
mozliwosci zewnetrznego sterowania, zamierza takze wykorzystaé plastyczne polimery oraz
zele polimerowe utwardzane pod wplywem uderzenia. Niezaleznie ma zamiar prowadzi¢ takze
prace zwigzane z projektowaniem i wykorzystaniem tzw. metamateriatéw, ktére stanowia
grupeg innowacyjnych materialow o zlozonej strukturze siatkowe;.

Habilitant zaplanowal takze do realizacji w najblizszych latach projekt dotyczacy
opracowania komputerowych metod projektowania elementéw konstrukcji o zadanych
wiasciwosciach dynamicznych. Z ta grupa materiatbw Kandydat wiaze swoja dalsza
dzialalno$¢ naukowa i dostrzega wniej ogromy potencjat badawczy oraz aplikacyjny.
W swoich dziataniach stara si¢ On nawiazywa¢ wspélprace z naukowcami z innych osrodkéw
badawczych i naukowych. Niezaleznie od prowadzonych prac badawczych i naukowych
planuje pracowa¢ nad skomercjalizowaniem wynikéw prowadzonych badan, poprzez
sporzadzanie oraz zgloszenie wnioskéw patentowych.

Reasumujgc, dorobek naukowy dr. inz. Jacka Bajkowskiego przedstawia sig nastepujaco:

» prace, w ktorych byt wspolautorem zostaly zacytowane 167 razy na Scopus, bez
autocytowan oraz 154 razy na WoS, bez autocytowan i uzyskaty 850 punktéw wedlug
punktacji MEiN (prace po 2018 roku) oraz 210 punktéw (prace przed 2018 rokiem);

» wyniki badan zostaly przez Niego osobiscie przedstawione w trakcie 12 wystapien
podczas dziewigciu migdzynarodowych konferencji naukowych (8 wystapien na
migdzynarodowych konferencjach przed uzyskaniem stopnia doktora);

» Impact Factor Jego artykuléw zgloszonych jako osiggnigcie wynosi IF = 39,221,
natomiast sumaryczny Impact Factor catego dorobku opublikowanego od 2011 roku
wynosi IF = 40.723;

» Indeks Hirscha przy wykluczeniu cytowan wasnych wynosi iH =7 (wg WoS i Scopus)’

A%

wykonat 36 recenzji artykutow;
» wzial udzial w 4 projektach po uzyskaniu stopnia doktora.



Chcialbym zaznaczy¢, ze przeprowadzona przeze mnie analiza dorobku naukowego

bylaby

o wiele prostsza i jednoznaczna, gdyby Kandydat napisal monografie i/lub

Jednoautorski artykut przegladowy, w ktorych przedstawitby jedynie wiasne osiagniecia.

Podsumowujac powyzsza analizg¢ dorobku naukowo-badawczego dra. inz. Daniela

Buczkowskiego opisanego wp.2 (na podstawie przediozonej dokumentacji), uwazam,

pomimo ostatniej uwagi, ze jest on wystarczajacy do ubiegania sie o stopien doktora

habilitowanego.

3. Ocena pozostalego dorobku, w tym dzialalnosci dydaktycznej i popularyzatorskiej
oraz wspélpracy mi¢gdzynarodowej

(Rozporzqdzenie Ministra Nauki i Szkolnictwa Wyzszego z dnia 26 wrzesnia 2016 roku
w sprawie szczegbtowego trybu i warunkéw przeprowadzenia czynnosci w przewodzie
doktorskim, w postgpowaniu habilitacyjnym oraz w postepowaniu o nadanie tviutu
profesora (Dz. U. z 2016 r. poz. 1586))

Dorobek dra inz. Jacka Bajkowskiego w zakresie dziatalnosci dydaktycznej,
organizatorskiej i popularyzatorskiej mozna skrétowo ujaé¢ w ponizszy sposob.

Habilitant posiada osiggniecia w zakresie realizacji procesu dydaktycznego;
wypromowat bowiem 21 prac dyplomowych, jest wspétautorem podrecznika oraz
monografii. Prowadzi dziatania zwigzane z modyfikacja ksztalcenia na studiach oraz
wdraza innowacyjne formy ksztalcenia w procesie dydaktycznym.

Wykazuje aktywno$¢ organizacyjna, promujac nauke poprzez organizowanie
Sympozjum Historycznego Rozwoju Konstrukeji Pojazdéw oraz pelni obowigzki
w komitecie naukowym Francusko-Polskiego Seminarium Mechaniki.

Wspdlpracuje z sektorem gospodarczym, realizujac zlecenia dotyczace prowadzenia
szkolefi z programowania urzadzen automatyki, przeprowadzajac zlecone badania
eksperymentalne oraz konsultujac wnioski o dofinansowanie projektow naukowych.
Wykonywat prace ekspercka w ramach konkurséw finansowanych ze $rodkow
Programéw Operacyjnych: Inteligentny Rozw6j (POIR), Polska Wschodnia (POPW)
oraz Wiedza Edukacja Rozwéj (POWER) 2014 — 2020.

W 2023 roku habilitant ukoriczy! migdzynarodowy kurs Critical Sustainability
zorganizowany przez Politechnike w Berlinie. Uczestniczyl takze w szkoleniach
wspdifinansowanych ze srodkéw UE w ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego
oraz odby! trzymiesigczny staz w firmie Omron Electronics, wspotfinansowany przez
UE w ramach Europejskiego Funduszu Spotecznego.

Od 2010 do 2023 roku prowadzit szkolenia popularyzujace wykorzystanie automatyki

przemystowej.




Nalezy zaznaczy¢, ze misja popularyzacji nauki realizowana jest przez Habilitanta takze
poprzez stala wspolprace recenzencka z zagranicznymi czasopismami naukowymi. Na
przestrzeni lat sporzadzit 36 recenzji 25 artykutéw naukowych w jezyku angielskim dla takich
czasopism jak m.in. Smart Materials and Structures, Journal of Vibration and Control,
Mechanical Systems and Signal Processing, Journal of Intelligent Material Systems and
Structures, czy tez Sensors and Actuators.
Dziatalno$¢ Habilitanta w zakresie wspélpracy krajowej i miedzynarodowej przejawiata
si¢ nastgpujacymi aspektami:
* W 2009 r. odbyt trzymiesieczny staz w firmie Omron Electronics, finansowany
wramach programu Staze dlugoterminowe dla studentéw Wydziatu Mechatroniki,
» Program Rozwojowy PW” wspétfinansowany przez UE w ramach Europejskiego
Funduszu Spolecznego (Program Operacyjny Kapitat Ludzki poddziatanie 4.1.1).

* Wspdlpracuje z naukowcami z Polskiej Akademii Nauk, Instytutu Lotnictwa, a takze
Lotniczej Akademii Wojskowej w Deblinie.

®* W 2016 r. otrzymat nagrode IOP Science ,.Reviewer of the year” za dzialalno$é

recenzencka.

® W 2020 r. przyznany Mu zostat status ,, Trusted Reviewer” przez wyd. Institute of

Physics (IOP Science).

* Byl czlonkiem komitetéw naukowych pieciu konferencji migdzynarodowych oraz

czionkiem komitetow organizacyjnych trzech konferencji krajowych.

e W okresie od 18.04.2023 do 16.06.2023 odbyl miedzynarodowy, naukowy

i interdyscyplinarny kurs Critical Sustainability, organizowany przez Politechnike
w Berlinie, wspotfinansowany ze $rodkow programu Erasmus+ w ramach UE oraz
konsorcjum europejskich uczelni Enhance.

e W 2023 r. odbyt w Technische Uniwersitat w Berlinie semestralny kurs szkoleniowy

Critical Sustainability.

Ponadto, za prowadzong dziatalno$é naukowa habilitant zostat dwukrotnie wyrdzniony
nagrodg JM Rektora PW przy czym w roku 2021 otrzymal nagrodg I stopnia za osiggniecia
indywidualne w nauce.

W roku 2016 zostal laureatem krajowej nagrody wraz z péirocznym stypendium za
dzialalno$¢ naukowa, przyznang przez F undacj¢ na Rzecz Nauki Polskiej FNP , dla wybitnych
miodych uczonych na poczatku kariery naukowej posiadajgcych udokumentowane osiagniecia

w swojej dziedzinie badan”.
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Podsumowujgc dorobek Kandydata, opisany w niniejszym p. 3, oceniam pozytywnie
i uwazam, Zze w pelni spelnia wymagania stawiane kandydatom ubiegajacym si¢ o przyznanie

stopnia naukowego doktora habilitowanego.

4. Wniosek koncowy

Na podstawie szczegolowej analizy prac przedstawionych w postepowaniu
habilitacyjnym, dzialalnoéci naukowej, dydaktycznej, organizatorskiej i popularyzatorskiej,
stwierdzam, ze dr inz. Jacek Mateusz Bajkowski spelnia wymagania stawiane osobom
ubiegajacym si¢ o stopiefi naukowy doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych zgodnie z Ustawa z dnia 20 lipca 2018 . Prawo o Szkolnictwie Wyzszym i Nauce
o ktorej mowa w art. 227 ust. 1 pkt 2. Nalezy podkregli¢, ze znaczaco powiekszy!t swoj dorobek
po uzyskaniu stopnia naukowego dra nauk technicznych oraz wni6st znaczacy wktad w rozwéj
dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna.

W zwigzku z powyzszym, wnosze o dopuszczenie Habilitanta do dalszych etapow

il

prowadzonego postgpowania habilitacyjnego.
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